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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSI wymagania dotyegce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wységiowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgeujacy dokument przetargowy na wykonanie robo6t ,Przetwaldrogi
dojazdowej do ul. Sportowej w Drzewicy”.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robdt asanych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajgcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasggowej oraz poteenia obiektow
inzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wgsnéwego punktdéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysédiowych,

b) uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktawyZnaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysg@howych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) za stabilizowanie punktéw w sposob trwahhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie wépatatwiaicy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektébw mostowych

Wyznaczenie obiektébw mostowych obejmuje sprawdzewenaczenia osi obiektu i punktow wysdkmwych, za
stabilizowanie ich w sposéb trwaty, ocheoich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb idafvy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowariektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasymkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fgk#.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjskt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtdéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grammbo6t ziemnych, w gsiedztwie punktdéw zatamania trasy, powinny énie
srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i diugéei od 0,04 do 0,05 m.
,»Swiadki” powinny mie dtuga¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”. (&t
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,



- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kitw wysoka@ciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt. 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt. 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyaujgcymi Instrukcjami GUG i K (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizact i
wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i pomiary
geodezyjne niezliine do szczegbétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawhnzyniera o wszelkich kbach wykrytych w wytyczeniu punktoéw
gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych¢BY te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #dia siec od rzdnych okrélonych

w dokumentacji projektowej, to powinien powiadéno tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez dyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajagce z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych, akceptowane
przez Irkyniera, zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obgj Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mp@y¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkppérednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznagag czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dezdgo prowadzenia rob6t, to zostamne odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diaigtowej realizacji robot naig do obowsyzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiiy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by za stabilizowane w sposéb trwaty, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azakdowihzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicroboét
ziemnych. Maksymalna odlegibpomicdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie itynierskim.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyidoSDO
metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim poma by odpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguraciji.
Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzystéd punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespacze nalgy zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.
Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky dokltadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosyg niwelacg podwdéjry w nawgzaniu do reperéw ggtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyrgne i jednoznaczne oldlenie
nazwy repera i jego ¢dnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagjprojektovg oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w
dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metréw.



Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej ossyt w stosunku do dokumentacji projektowej niezendy¢
wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.
Do utrwalenia osi trasy w terenie najauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt. 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveszgdy Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza grarobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumengsagrojektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagatkwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naje
stosowé w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw ¢gbszych ni 1 metr. Odlegtéc
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovagj. Odlegtéc ta

€0 najmniej powinna odpowiad@&dstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okfkajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétigrzyczo6tkow i filarow mostow i
wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajekd powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy realizacyjnej

do wytyczenia tych obiektéw.

Potazenie obiektu w planie nadg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley prowadzé
wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUG i K (1,2,346,7) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektdw jes¢&za obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogolne” pkt. 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie gagie na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefre Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”. gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiytigounktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmgiyczeniem dodatkowych przekrojéw,

- za stabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, oclarazh przed zniszczeniem i oznakowanie utaty@@jodszukanie i



ewentualne odtworzenie.
Ptatna¢ rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestiauyv koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporgdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z 9 listopada 2011r. w spia standardéw
technicznych wykonywania geodezyjnych pandv sytuacyjnych i wysokeiowych oraz opracowywania i
przekazywania wynikéw tych pomiaréw daigisowego zasobu geodezyjnego i kartograficznegty 2911 nr
263 poz. 1572.

Pomocniczo:

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykeania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olssingvestycji, Gtowny Urgzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpa@oma, GUG i K 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysdkimwa osnowa geodezyjna, GUG i K 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdgciowe, GUG i K 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUG i K 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaey[sUG i K 1983.



D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS¥ wymagania dotyegce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z
wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zsgczaniem podi@a gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obamujacy dokument przetargowy na wykonanie rob6t ,Przelwal drogi
dojazdowej do ul. Sportowej w Drzewicy”.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweagszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambganymi w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t
Og6lne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjpkt.1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazéasie mozliwoscig korzystania z
nastpujgcego spretu:
— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ikie ustawianym lemieszem;Aynier maze dopyci¢ wykonanie koryta
i profilowanie podtga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawi@rgstopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
Stosowany spkz nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pk.t.4.

4.2, Transport materiatow
Wymagania dotycgce transportu materiatéw podano w OST D-04.02.60402.02, D-04.03.01 pkt.4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt.5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczenia podtaa bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \WitEejsze przysipienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zagszczania podim jest maliwe wytacznie za zgog Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym Kkorycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywé si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawia& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposébkzaptowany
przez Irkyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinnmazliwiaé nachgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 metrow.



Rodzaj spratu, a w szczegolrioi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongreboty i do
trudnaici jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym za&reposdb wykonania musibyaakceptowany przezyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniey¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentac;ji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwimzy na odktad w miejsce wskazane przezhiera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami okfenymi w pkt.5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie poditaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdo naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiaa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej
5 cm wyzsze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gthokas¢ zaakceptowan przez Iryniera, dowié¢ dodatkowy grunt
spetniajcy wymagania obowrkujgce dla gornej strefy korpusu, w dlb koniecznej do uzyskania wymaganychdych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiea naleyy stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub
w inny sposob zaakceptowany przezymera.

Bezparednio po profilowaniu podim naley przysgpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podim naley
kontynuowd& do osigniecia wskenika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiisk zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (Is)

Minimalna wartdc¢ |, dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
cigzki od ckzkiego
i bardzo c¢zki

Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgey poditaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zagszczenia naley oprz€ na metodzie obgien pltytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podia wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego np@nego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracza2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiaa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptavinien on zabezpieczypodiaze przed

nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez raehie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej warstwy mena

przysypi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezlgdnych napraw. Jeli zawilgocenie
nastpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt.6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i wyprofilowanego
podtaza podaje tablica 2.

Tablica 2.Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmt

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé¢
i pomiarow bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km




Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Al WIDN

Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdn na jej krawedziach dla autostra
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostra

5 | Rzdne wysokéciowe

planie” i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Cd. tablicy 2
7 Zageszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego poda)
Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.Rownas¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows tata zgodnie z norm BN-68/8931-04
[4].

Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tats.
Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne Kkoryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagcprojektovy z toleranci = 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej oc@8j niz £+ 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wtcej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podé&okre&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bymniejszy
od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie wartei modutdw odksztatcenia, to wagtostosunku
wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, @&rgich zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna By
wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu poditaga powinna by

réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podtaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykagujvicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie dehlgikasci co najmniej 10 cm, wyrOéwnanie i powtérne gsarzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamaegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QQWymagania ogélne” pkt.8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktlaty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplgamiem,

zatadunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odktad lub mgsy
profilowanie dna koryta lub podia,

zag:szczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmiej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie plyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskéka zagszczenia gruntu



D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSI wymagania dotyegce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjngatvierzchni.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST)stanowi obgzuijacy dokument przetargowy na wykonanie robot ,Przebvaldrogi
dojazdowej do ul. Sportowej w Drzewicy”.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t a@anych z oczyszczeniem i skropieniem
warstw konstrukcyjnych przed ueniem nasfpnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Ogblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[pkt. 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puav OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Komscyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT — 3 [5],
- uptynnione asfaltgrednioodparowalne wg PN-EN 12597 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT — 3 [5],
- uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-E2697 [3],
- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-EN 1473B {2 zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podand/T — 3 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-EN3B4[2].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zaycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyatwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno liy ustalone w zalsosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przezzyniera.

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i otxeinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych
przed dostpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza raagazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanych,
betonowych lukzelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwiggodano dla zbiornikow stalowych.

Emulsg mazna magazynowiaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbraikach pionowych z nalewaniem
od dna.

Nie nalery stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgldu na tworzenie sina duej powierzchni cieczy ,kaucha”
asfaltowego zatykagego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.



3. SPRET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”. (xkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien awgk sic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
- szczotek mechanicznych, zalecg sizycie urzdzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinn& by
wykonana z twardych elementow czysmorch i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczysicze
przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powjpwsiadd mickkie elementy czyszaee i shizy¢ do
zamiatania. Zalecagsizywanie szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce,
- sprzarek,
- zbiornikéw z wod,
- szczotek¢gcznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafe uzywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna doywyposaona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg¢ na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych parametrow:

- temperatury rozkltadanego lepiszcza,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotdéw pompy dozugej lepiszcze,

- predkosci poruszania siskrapiarki,

- wysokaci i dlugadsci kolektora do rozktadania lepiszcza,

- dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien dyzolowany termicznie tak, aby bylo move zachowanie statej
temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewéniozktadanie lepiszcza z tolerapej 10% od iléci zatazone).

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt. 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mogs by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdohwych, posiadapych izolacg termiczrm,
zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczoprrdd dostpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkaeh, beczkach i innych opakowaniach pod
warunkiem,ze nie lgda korodowaly pod wptywem emulsji i niegtly powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny byprzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemioi nie wickszej ng 1

m®, a kada przegroda powinna ndievykroje w dnie umealiwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornik
przeznaczone do transportu lub skladowania emplsjuinny by czyste i nie powinny zawietaresztek innych
lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usimiluznego materiatu, brudu, bfota i kurzu przgyociu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pothieniem. W miejscach trudno degghych naley uzywat szczotek
recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowfgnpezpérednio przed skropieniem warstwa powinna by
0czyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatlpczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bylazywana woda, to skropienie lepiszczemzmmasipi¢ dopiero po wyschaciu
warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy m rozpocz¢ sie po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna &yskrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno @pstych
recznie (za pomagweza z dysz rozpryskovy).

Temperatury lepiszczy powinny ¢ sie¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.



Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPCj
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostata zyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powirtng pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas nieziny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstwodparowania wody z emuls;ji.
W zaleznosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed ulageniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \My&wca powinien zabezpieczgkropiory warstwe
nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt. 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowédaiobne skropienie warstwy w celu oflenia
optymalnych parametrow pracy skrapiarki i chkeaia wymaganej iléci lepiszcza w zalmosci od rodzaju i stanu
warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tym,Wykonawca powinien kontrolowadla kadej
dostawy witdciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

L Rodzai lepiszcza Kontrolowane Badanie

P | 1ep wiasciwosci wedtug normy
1 |Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]

2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéai skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkiadanego lepiszcza wedlug metody podanepracwaniu ,Powierzchniowe
utrwalenia. Oznaczanie #oi rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogoélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

- m’ (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m’ (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogoine” pkt. 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagrojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkdaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”. gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- mechaniczne oczyszczeniezllaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyairpolewaniem
wodj lub wyciem spezonego powietrza,



- reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#acze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skregia
- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetffltow
2. PN-EN 14733 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Esjauasfaltowe, asfalty fluksowane i
asfalty uptynnione.
3. PN-EN 12597 Asfalty i produkty asfaltowe.

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniédigozkladanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconep@DDP
do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/9@ia #992-02-03.
5. Kationowe emulsje asfaltowe na drogachipmbych WT — 3 Emulsje asfaltowe 2009 r.



D.04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZO WANEGO MECHANICZNIE

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyere wykonania i odbioru Robét zyganych z wykonaniem warstwy
podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego nméchaie w ramach przebudowy drogi dojazdowej d&spbrtowe;j
w Drzewicy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaRobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotya@asad prowadzenia Robot zeanych z wykonaniem podbudowy z mieszanki
kruszyw niezwizanych wg PN-EN 13285.

Zakres robot obejmuje wykonanie podbudowy zasadpizzmieszanki kruszywa famanego gréddd®®0cm (podbudowa
drogi) oraz 7cm (pobocze umocnione plytatnirawymi) o uziarnieniu 0/31,5mm wg WT4 2010 w zakeezgodnym z
Dokumentacj Projektov.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podbudowa— warstwa zapewnigga przenoszenie olgen z warstw wyej lezacych na warstepodbudowy pomocniczej
lub podice.

Pozostate okenia podstawowe podane w niniejszej SiT zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi normami i z
definicjami zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00. "W\gaaia ogolne" pkt. 1.4.

SDV - obszar uziarnienia, w ktérym powinna siiesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki(S) deklarowana prdegtawe
(producenta)

1.5. Ogodlne wymagania dotycyce Robét

Ogoblne wymagania dotygeze Robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania cgjgbkt. 1.5.

2. Materialy

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt. 2.

2.1.Podstawowe wymagania dotycgce materiatow

Wszystkie materialy zyte do budowy powinny pochodzitylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Zamawiajicego.

2.2. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa targanstabilizowanego mechaniczniedie kruszywo tamane
spehiajce wymagania PN-EN 13242. Kruszywo powinn@ fBdnorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek
gliny.

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wedtug wg PN-EN 933-1, musi & sie pomiedzy krzywymi granicznymi
podanymi na rysunku.
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SRS éb\/ sito # mm
Mieszanka niezwigzana 0/31, 5 do warstw podbudowy zasadniczcj

Oprocz wymaga podanych na rysunku, wymaga siby 90% uziarnig w okresie 6 miesty spetniato wymagania
kategorii podanych w poiszych tablicach, aby zapewnednorodnéc i ciggtos¢ mieszanek.



Porownanie z deklarowana przez producenta warto§cig (S)
Mieszanka Tolerancje przesiewy przez sito (mm), Yo(m/m)
niezwigzana | ¢, 4 {56 8 | 11,2 | 16 | 224 | 31,5
0/31,5 £5 | £5 | £7 | =8 - | £8 - +8
0/45 £5 | £5 | 7 - +8 | - +8 - + 8
0/63 | a5 | x5 | x7 | - | *8] - | %8 +8

Minimalna i maksymalna zawarto$é frakcji w mieszankach;
' [ré2nice przesiewbw w % (m/m) przez sito (mm)]
Mieszanka 172 2/4 2/5,6 4/8 156112 | 816 |11,2/224 | 16/31,5

min, | max | min, | max | min. | mox | min [ max | min, | max | min. | max | win. | max | min | max

0/31,5 | 4 [15| 7 |20 - - 1025 - | - 11025 - - -] -
0/45 4 115 -1 -| 7|20 1)-7~-|10}25[- |- 11042325 --
0/63 - -1 4 |15] - - | 7120 -] - [10]25} - - | 10] 25

2.2.2 Wymagania wobec mieszanek niezgzanych do warstw podbudowy

podbudowa zasadnicza ofmna

Wiasciwosci ruchem
KR1 - KR2

Uziarnienie mieszanek 0/31,5; 0/45; 0/63
Maksymalna zawartg pytow UE
kategoria UF °
Minimalna zawarté¢ pytow: LE
kategoria LF NR
Zawartg¢ nadziarna
kategoria OC OG0
Wymagania wobec uziarnienia wg krzywych uziarnienia
Wrazliwo$¢ na mréz wskanik piaskowy SE co najmniej 45

Odpornd¢ na rozdrabnianie
(dotyczy frakcji 10/14 odsianej z mieszanki) LA 35
wg PN-EN 1097-1; kategoria nie wsza nk
Odpornd¢ nascieranie

(dotyczy frakcji 10/14 odsianej z mieszanki) deklarowana
wg PN-EN 1097-1; kategoria j

Mrozoodporné¢

(dotyczy frakcji 8/16 odsianej z mieszanki) Fs

wg PN-EN 1367-1

Wartas¢ CBR po zagszczeniu do wskaika zagszczeniad1,0 ~80
i moczeniu w wodzie 96h, co najmniej -

2.3. Woda

Do zwilzania kruszywa stosujeesstosuje s wode nie zawierajcg skltadnikow wpltywajcych szkodliwie na mieszaak
kruszywa, ale umdiwiajagcg wlasciwe zagszczenie mieszanki niezgianej. Zawart® wody w mieszance
zag:szczonej, wilgotnéci optymalnej wg metody Proctora 70 — 100 % (m/m).



3. Sprzet

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoéine". Bkt

Do wykonania warstwy podbudowy z kruszywa pgplstosowa nasgpujace rodzaje speau:

a) mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki s wyposaone w urzdzenia dozujce wod. Mieszarki
powinny zapewrdi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotoiooptymalne;.
Wymagania to jest zidne w przypadku, gdy producent kruszywa gwarantigetawy jednorodnej mieszanki o
wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgoted

b) rowniarki lub uktadarki do rozi@nia mieszanki.

¢) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczoeagszczania,

d) piyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zszrzania w miejscach trudnodgstych

4. Transport

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagaegiane" pkt. 4.

Transport kruszywa nie odbyw#& sk samochodami samowyladowczymi w sposob zabezpigyzage przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataacmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. Wykonanie Robo6t

Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST D-M.Q0@0Wymagania ogolne” pkt.5

5.1. Przygotowanie podiaa

Kruszywo uktadanedalzie na wyprofilowanym i zagzczonym podizu.

Podbudowa powinna Bywytyczona w sposob umlwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentadprojektove z
tolerancjami okrdonymi w niniejszej ST.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o $cisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarz& w mieszarkach
stacjonarnych gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczn@ zapewnienia jednorodéa
materialu nie dopuszczaesivytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblfisakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna lgyod razu transportowana na miejsce wbudowania \8&porzeciwdziatapy segregacji i
nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkiadane w warstwie o jednakowej grétip takiej, aby jej ostateczna gruiidapo
zag:szczeniu byta réwna gruba projektowanej. Warstwa podbudowy powinng lgziozona w sposéb zapewniay
oshkgniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest segregaojiszywa
nalezry przed zagszczeniem wymietiikruszywo na materiat o odpowiednich gevosciach.

5.4. Zagszczenie mieszanki

Podbudow nalery zag:szcz& w jednej warstwie o gruloi projektowanej po zagzczeniu, odpowiednim sgitem
zgodnie z p.3. przy zachowaniu wilgofoboptymalnej. Zagszczenie podbudowy powinno dydwnomierne na calej
szerokdgci.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy, powinien wynésiinimum 1,0.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ag@niem nasipnej warstwy powinna ldyutrzymywana w dobrym stanie. zéd
Wykonawca bdzie wykorzystywat gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obemény naprawé wszelkie
uszkodzenia podbudowy spowodowane przez ten russztkhapraw wyniktych z niewdeiwego utrzymania podbudowy
obciza Wykonawe robot.

6. Kontrola jakosci Robot

Ogdlne zasady kontroli jaka Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolokt. 6.

6.1. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ bada uziarnienia, wilgotnéci mieszanki oraz zggzczenia warstwy okék Inspektor.

6.1.4. Wiasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa obejmuce ocern wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt. 2.2.2. naly bad& dla kadej
partii kruszywa i przy kadej zmianie kruszywa. Prébki do badaetnych powinny b§ pobierane losowo w obeciw
Inspektora.

6.2. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy, acwiszeroké¢ podbudowy, réwn& podiuzng i
poprzeczn, spadki poprzeczne,gdne wysokéciowe, grubé¢ podbudowy, nénos¢ podbudowy ze wzgtu na zakres
robét okréli Inspektor.

6.2.1. Szeroké¢ podbudowy

Kontrola szerokéci podbudowy i jej obramowania polega na berpdnich pomiarach. Szeraiopodbudowy nie mae
rozni¢ sie od szerokeéci projektowanej o wgcej niz +10 cm, -5cm.

6.2.2. Réwndé¢ podbudowy

Kontrola rowndci w przekroju podhanym mierzona 4-metroyaty; dopuszczalne nieréwsa pod fag 10mm.
Kontrola réwndci poprzecznej mierzona 4-metrgvaty; dopuszczalne odchytki pod 4atOmm.

6.2.3. Spadki poprzeczne



Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje kitg profilows z poziomniq.

Dopuszczalne odchytki spadku0,5 %.

6.2.4. Rzdne wysokdciowe

Kontrola rzdnych niwelety za pomadnstrumentu niwelacyjnego; dopuszczalne odchyiém, +0 cm.

6.2.5. N@&nosé podbudowy

— modut odksztalcenia wg ,Instrukcji Ball@odtoza Gruntowego - Zakznik” powinien by zgodny z podanym w
tablicy 4,

— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno &ygodne z podanym w tablicy.

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa o Wskaznik "
wskazniku W | zagszczeniad nie Maksymalne ugicie Minimalny modut odksztatcenia mierzony
nie mniejszym mniejszy ni sprezyste pod kotem, mm plyta o srednicy 30 cm, MPa
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
obcizzenia g obcigzenia B
80 1,0 1,25 1,40 80 140

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.3.1. Niewldciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextim grubéci Wykonawca wykona napraw podbudowy.
Powierzchnie powinny tiynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni gichokas¢ zgodnie z
decyzj Inspektora, uzupetnione nowym materialem o odpdmiah wigciwosciach i ponownie zagzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkiu tych Robét nagti ponowny pomiar i ocena grudm

warstwy na koszt Wykonawcy.

6.3.2. Niewtdciwa nasnosé podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkg roboty niezkdne do
Zzapewnienia wymaganej srasci, zalecone przez Inspektora.

Koszty dodatkowych robét poniesie Wykonawca podiagdtylko wtedy, gdy zarenie nénasci podbudowy wynikio z
niewtasciwego wykonania rob6t przez Wykonawc

7. Obmiar Robét
Jednostl obmiarows jest 1 ni (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywa.

8. Odbiér Robot

Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST D-M.00@0Wymagania ogélne" pkt. 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentadfrojektovy i ST jezeli wszystkie badania i pomiary z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozyhe.

9. Podstawa pfatnéci
Cena jednostkowa wykonania 1 m? podbudowy uwzglednia:
« zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych nadder,
e prace pomiarowe i przygotowawcze,
« oznakowanie miejsca robdt,
e przygotowanie mieszanki,
e transport i rozl@enie mieszanki,
e profilowanie,
e zagszczenie,
e utrzymanie podbudowy,
* badania materiatéw, opracowanie recepty, wykonaigekxdnych bada i pomiarow.

10. Przepisy zwgzane

10.1. Normy



PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwiqzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 132835 mieszanki niezwigzane — Wymagania

PN-EN 932-3 Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw - Procedura i terminclogia
uproszczonego opisu petrograficznego

PN-EN 932-5 RBadania podstawowych wiasciwosci kruszyw - Czgsc 5: Wyposazenic
podstawowe 1 wzorcowanie

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlaciwosci kruszyw - Oznaczanie skladu ziarnowego
- Metoda przesiewania

PN-EN 933-3 Badania geometrycznyeh wlasciwosci kruszyw - Oznaczanie ksztaltu ziaren za
pomocg wskaznika plaskosci

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych witasciwosci krusgyw — Czeéé 4: Oznaczanie ksziattu
ziaren — Wskaznik ksztaltu

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw - Oznaczanie procentowc)
zawartosci ziarn o powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia lub famania kruszyw
grubych

PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw - Czes$é 8: Ocena zawartosci
drobnych czgstek - Badania wskaznika piaskowego

'PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wiadciwosci kruszyw - Ocena zawattosei drobnych
czastek. Badania biekitern metylenowym

PN-EN 1008 Woda zarchowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydamosci wody zarobowe] do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwoscei kruszyw - Oznaczanie
odpornosci na $cieranie (mikro-Deval)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Metody
oznaczania odpornosci na rozdrabnianie

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosei kruszyw - Czgéé 6:
Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwoscei

PN-EN 1367-1 Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych - Czgé¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci



PN-EN [367-2 Badania wlasciwosci cwplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych - Badanie w siarczanie magnezu

PN-EN 1367-3 Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziaitanie czynnikow
atmosferycznych - Cz¢s$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wiasciwoscei kruszyw - Analiza chemiczna

PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw - Czesé 3: Przygotowanie
wyciggdw przez wymywanie kruszyw

PN-ISO 565 Sita kontrolne - Tkanina z drutu, blacha perforowana i blacha cienka
petforowana elektrochemicznie - Wymiary nominalne oczek

PN-EN 13286-1, — Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym -
Czedé 1: Metody badan dla ustalonej laboratoryjnie referencyjnej gestosei i wilgotnodci —
Wprowadzenie 1 wymagania ogélne.

PN-EN 13286-2, — Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym
Czgéé 20 Metody badan dla ustalonej laboratoryjnic ggsto$ci i wilgotnosci ~ Zaggszczanie
aparatem Proctora.

PN-EN 13286-47, — Mieszanki mineralne niezwiagzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym
Cz¢éé 47 Metody badan dla okreslenia noénosei, kalifornijski wskaznik nosnosci CBR,
nafychmtastowy wskaznik nosnosci i peczmenia liniowego.

PN-EN 13286-50, - Mieszanki mineralne niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym -
Metody sporzadzenia prébek badawczych — Czgéé 50: Metoda sporzadzania prébek

zwigzanych hydraulicznie za pomocg aparatu Proctora lub zageszczania na stole wibracyjnym



D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikaciji technicznej X Sff'wymagania dotyege wykonania i odbioru warstw nawierzchni z
betonu asfaltowego realizowanych w ramach przebyatragi dojazdowej do ul. Sportowej w Drzewicy.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktrperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigarobot
wymienionych w p. 1.3.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqarowadzenia robét zwianych z przebudawdrogi obejmuj
wykonanie:

* warstwy z betonu asfaltowego AC11S, grédwwarstwy po zagszczeniu 5cm.
1.4. Okreslenia podstawowe
Mieszanka mineralna- mieszanka kruszywa tamanego lub naturalneggeijacza kamiennego o okienym sktadzie i
uziarnieniu.
Mieszanka mineralno-asfaltowa- mieszanka mineralna z odpowiedioscig asfaltu, wytworzona w okéony sposéb,
spetniajca okrélone wymagania.
Beton asfaltowy (BA)- mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rGweonie stopniowanym, uona i zagszczona.
Dodatek - jest to materiat , ktory mie by dodawany do mieszanki w malych sitach w celu poprawy jej cech
mechanicznych, urabialéa lub koloru.
Podioze pod warstwe asfaltows - powierzchnia przygotowana do mia warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej.
Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalmkia
Emulsja asfaltowa kationowa- asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszorasgfaltu w wodzie.
Préba technologiczna— wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej wuceprawdzenia, czy jej wdaiwosci 3
zgodne z receptaboratoryjn.
Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (o diugdco najmniej 50 m) wykonany w warunkach zbhych do
warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sfrz uzyskiwanych parametréw technicznych robét.
Recepta— jest to docelowy sktad mieszanki mineralno -aksive;,
Kategoria ruchu (KR) — obcizenie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych (100 kN) na
obliczeniowy pas ruchu na dab
Warstwa $cieralna — gérna warstwa nawierzchrgdayca w bezpérednim kontakcie z kotami pojazdéw.
Warstwa wiazaca — warstwa nawierzchni gdzy warstvg scieralry a podbudow.
Warstwa wyréwnawcza — warstwa 0 zmiennej grubm, utozona na istnigjcej warstwie w celu uzyskania
odpowiedniego profilu potrzebnego do idaia kolejnej warstwy.
Uziarnienie — skfad ziarnowy kruszywa, wyreny w procentach masy ziaren przechyyzh przez okrdony zestaw
sit.
Wymiar kruszywa — wielkas¢ ziaren kruszywa, okéona przez dolny (d) i gérny (D) wymiar sita.
Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: 945 mm oraz d > 2mm.
Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze: D2 mm, ktérego wgksza czs¢ pozostaje na sicie 0,063mm.
Pyt — kruszywo z ziaren przechagtych przez sito 0,063mm.
Wypetniacz — kruszywo, ktérego wksza czé¢ przechodzi przez sito 0,063mm. (Wypetniacz miegzarkruszywo,
ktére sktada si z wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodorétiewapnia. Wypetniacz dodany — wypetniacz
pochodzenia mineralnego, wyprodukowany oddzielnie).
Kationowa emulsja asfaltowa— emulsja, w ktorej emulgator nadaje dodatnie s&dezastkom zdyspergowanego
asfaltu.
Pozostate okigenia podstawowe gszgodne z obowkizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pk#.
1.4.1. Symbole i skroty dodatkowe

ACS - beton asfaltowy do warstwégieralnej

ACW - beton asfaltowy do warstwy wiigcej

PMB - polimeroasfalt,

D - gorny wymiar sita (przy okétaniu wielkasci ziaren kruszywa),
d - dolny wymiar sita (przy okéaniu wielkasci ziaren kruszywa),
C - kationowa emulsja asfaltowa,

2. MATERIALY

2.1. OgdIne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST D 00.00.00 ,Wymagania
ogolne” p. 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-EN-12591.



W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowd nastpujace asfalty drogowe:

e warstwa wizaca (kategoria ruchu KR1) - 50/70
» warstwascieralna (kategoria ruchu KR1) — 50/70,
2.3. Wypetiacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetnigty wymagania okrdone dla poszczegélnych warstw w WT-1 Kruszywa 2010

Czesc¢ 2

Tablica 1 Wymagane widciwosci wypetniacza do poszczegdlnych warstw dla KR 1

warstwa wigzgca

warstwascieralna

Uziarnienie wg PN-EN 933-10,

zgodne z tablig 24

zgodne z tablic24

Jaka¢ pylu wg PN-EN 933-9, kategoria nie #sza ni:

MBg10

MBg10

Zawartg¢ wody wg PN-EN 1097-5, nie wigza ni:

1% (m/m)

1% (m/m)

Gestas¢ ziaren wg PN-EN 1097-7

deklarowana przez

deklarowana przez

producenta producenta

Wolne przestrzenie w suchym zagczonym wypetniaczu wg PN- Vv Vv
EN 1097-4, wymagana kategoria 28/45 28145
E;fgg())?itatemperatury ghnienia wg PN-EN 13179-1, wymagana Ares8/25 Ares8/25
Ro;pusn;zalrmt w wodzie wg PN-EN 1744-1, kategoria nie WSy WSy
wyzsza nk
Zawartg¢ CaCQ w wypetniaczu wapiennym wg PN-EN 196-21,

o e , CCro CCro
kategoria nie risza ni:
Zawartg¢ wodorotlenku wapnia w wypetiaczu mieszanym,

wymagana kategoria:

K a Deklarowana

Ka Deklarowana

.Liczba asfaltowa” wg PN-EN 13179-2, wymagana katézy

B NDekIarowan

BN Deklarowan

2.4. Kruszywo

Kruszywo do mieszanek mineralno-asfaltowych do eex@hni drogowych powinno spetdiavymagania podane w

WT-1 Kruszywa 2010.

Tablica 2 Wymagane widciwosci kruszywa grubego do poszczegdlnych warstw dla KR

warstwa wigzgca

warstwascieralna

Uziarnienie wg PN-EN 933-1, kategoria niesza n : G.85/20 G85/2¢"
Tolerancja uziarnienia, odchylenia nie ¢lisze ni wedlug G G
kategorii: 20/17,5 20/15
Zawarté¢ pylu wg PN-EN 933-1; kategoria nie wgza nk f, f,
Ksztalt kruszywa wg PN-EN 933-3 lub wg PN-EN 933dtegoria Flss lub Siss Fls ub Sl

nie wyzsza ni:

Procentowa zawaréé ziaren o powierzchni przekruszonej
tamanej w kruszywie grubym wg PN-EN 933-5; kategonie
nizsza ni

CDeklarowana

CDeklarowana

Odpornag¢ kruszywa na rozdrabnianie wg PN-EN 1097-2, bad
na kruszywie 10/14; rozdziat 5; kategoria nigsaa ni:

ana

LAzo

Odpornag¢ na polerowanie kruszywa wg PN-EN 1097-8, kateg
nie nzsza ng:

Dria

PSV Deklarowane

Gestas¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdz. 7,8 lub 9

deklarowana przez

deklarowana przez

producenta producenta
Gestaié nasypowa wg PN-EN 1097-3, deklarowana przez deklarowana przez
producenta producenta
Nasikliwos¢ wg PN-EN 1097-6, rozdz. 7,8 lub 9 Wiekiarowana WA 4pekiarowana
Mrozoodporné¢ wg PN-EN 1367-1, badana na kruszywie|l o
F Fraci?

wymiarze 8/11, 11/16 lub 8/16; kategoria niezeza ni:




.Zgorzel stoneczna” bazaltu wg PN-EN1367-3, wymay

kategoria: B B
Sklad chemiczny — uproszczony opis petrograficzy RN-EN deklarowany przez deklarowany przez
932-3; producenta producenta
Grube zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1 p.2,14
kategoria nie wysza ni: Mpc0,1 mMpc0,1
Rozpad krzemianowy zuzla wielkopiecowego chtodzonedo
powﬁetrzem wg PN-E\rA\IIy1744-1 p.19.1|:D ) % wymagana odpors6 | wymagana odporiso
Rozpad zwizkow zelaza w kruszywie zuzla wielkopiecowego
chlodzonego powietrzem wg PN-EN 1744-1, p.19.2: wymagana odporrio wymagana odporri
Statci¢ objetosci kruszywa zzuzla stalowniczego wg PN-EN 1744- Vv Vv

3,5 3,5

1, p. 19.3; kategoria nie kyza ni:

a) D/d<4

Tablica 3 Wymagane widciwosci kruszywa nietamanego drobnego do poszczegdinyelarstw dla KR 1

warstwa wigzgca

warstwascieralna

Uziarnienie wg PN-EN 933-1, kategoria niesza n : G:85 i G,85 G851 G,85
Tolerancja uziarnienia, odchylenia nie ¢lsze ni wedlug

kategorii: GreNR GreNR
Zawarta¢ pytu wg PN-EN 933-1; kategoria nie w8za ni fi0 fio
Jaka¢ pylu wg PN-EN 933-9, kategoria nie #sza ni: MB:10 MBE10

Kanciasté¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2 wydzieloneg
kruszywa o nieagiglym uziarnieniu wg PN-EN 933-6, rozdz.
kategoria nie risza ni:

8;

oz

EcS Deklarowana

EcS Deklarowana

Gestas¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdz. 7,8 lub 9

deklarowana przez

deklarowana przez

producenta producenta
Nasikliwos$¢ wg PN-EN 1097-6, rozdz. 7,8 lub 9 Wiekiarowana WA 4pekiarowana
Grube zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1 p.2,14
y J P MeecD,1 Mec0.1

kategoria nie wysza ni:

Tablica 4 Wymagane widciwosci kruszywa famanego drobnego do poszczegoélnych veaw dla KR 1

warstwa wigzgca

warstwascieralna

Uziarnienie wg PN-EN 933-1, kategoria niesza n : G:85 i G,85 G851 G,85
Tolerancja uziarnienia, odchylenia nie ¢lisze ni wedlug

kategorii: GreNR GreNR
Zawarta¢ pytu wg PN-EN 933-1; kategoria nie w8za ni fi6 fie
Jaka¢ pylu wg PN-EN 933-9, kategoria nie #sza ni: MB:10 MBE10

Kanciasté¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2 wydzieloneg
kruszywa o niegiglym uziarnieniu wg PN-EN 933-6, rozdz.
kategoria nie risza ni:

8;

oz

EcS Deklarowana

EcS Deklarowana

Gestas¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdz. 7,8 lub 9

deklarowana przez

deklarowana przez

producenta producenta
Nasikliwos¢ wg PN-EN 1097-6, rozdz. 7,8 lub 9 Whekiarowana WA 4pekiarowana
Grube zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1 p.2,14
y g P m.pc0,1 mpc0,1

kategoria nie wysza ni:

Skladowanie kruszywa powinno odbyivasic w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i

zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jisgkcjami.




2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe speftiajwymagania okétone w WT-3 Emulsje asfaltowe
20009.

2.6. Dodatki

Moga by¢ stosowane dodatki stabilizige lub modyfikujce na podstawie norm lub aprobat technicznych.

2.7 Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepim asfaltowego i kruszywa, gwaraptggo odpowiedni
przyczepné& (adhez¢) lepiszcza do kruszywa i odpoigdomieszanki mineralno-asfaltowej na dziatanie wauglezry
dobra i zastosowéasrodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary krusejepiszcze wart@ przyczepnéci okreilona
wedtug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynosita cjprméej 80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiadaymaganiom okrdonym przez producenta.

Sktadowaniesrodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamppakowaniach, w warunkach ocaych przez
producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogélne” p. 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przysgpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien dysponowalostpem do

nastpujacego spratu:

— Wytwornig (otaczark) o mieszaniu cyklicznym do wytwarzania mieszaneknemalno-asfaltowych, z
automatycznym sterowaniem produkc mazliwoscig dozowania dodatkéw adhezyjnych. Wytwérnia powibgé
zlokalizowana w poblu prowadzonych roboét, nie dalejzn#5 km od miejsca wbudowania, co pozwala na
przetransportowanie i wbudowanie mieszanki yggimaksimum 2 godzin.

- Ukladarly do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych tgageszczanego, z elektronicznym sterowaniem
réwncicia uktadanej warstwy i z nitiwoscia utozenia nawierzchni max dwoma pragpmi na calej przewidziane;
szerokdci.

— Skrapiark.

—  Walcami ogumionymi, walcami stalowymi gtadkimi: lékn, sSrednim i cizkim.

— Szczotly mechaniczai/lub innym urzdzeniem czyszazym.

— Samochodami samowytadowczymi z przykryciem brezgyno lub termosami do przewozu mieszanek betonu
asfaltowego.

Wykonawca powinien wykazaze wskazany spex zapewni kompleksowe wykonanie w terminie umowngohot
nawierzchniowych w iléci 100% projektowanego zakresu. Naokolicznag¢ Oferent przedhzy wskpny harmonogram
robot, uwzgtdniajgcy wszystkie warunki, w jakichellzie wykonywana nawierzchnia.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D 00.00.00 ,Wymagandnej p. 4.

4.2. Transport materiatéw

4.2.1. Asfalt

Transport asfaltow drogowych i odbywé si¢ w:

- cysternach kolejowych,

- cysternach samochodowych,

bebnach blaszanych,

- lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyep Inspektora

4.2.2. Wypetniacz

Wypetniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaidokich, umaliwiajgcych
roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposOb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.
4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozt pojazdami samowytadowczymi o tadowsnbnie mniejszej ri 10 ton
Z przykryciem w czasie transportu i podczas oczakiavna roztadunek.

Czas transportu betonu asfaltowego od zatadunkrodladunku nie powinien przekra&za godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wamaz cech jaks@iowych mieszanki.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D 0000@0ymagania ogélne” p. 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Zaprojektowanie sktadu mieszanki mineralno-asfafowalesy do producenta mieszanki. Przed przy&niem do
robét Wykonawca dostarczy Inspektorowi do akceptagjekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej.

Kruszywo do mieszanek mineralno-asfaltowych z betasfaltowego powinno spetdiavymagania podane w WT-1
Kruszywa 2010. Kruszywo musi uzyskacerg zgodndci wedtug systemu 2+ . W celu dokonania oceny zgéan
wyrobu producent powinien przeprowatlodpowiednie badania typu oraz prowadzaktadow kontrok produkcji -
ZKP. Nalery przeprowad# badania typu zgodnie z zasadami podanymi w noRiNi€eEN 13043.

Kruszywo powinno b§ identyfikowane w zakresie producentaddta surowca (sktadowiska), rodzaju wg PN-EN 932-
3, wymiaru.

Nabywca powinien poinformowaproducenta o wymaganiach aganych z zamierzonym zastosowaniem kruszywa.
Dokument dostawy kruszywa powinien zawieca najmniej informacje: oznaczenie, glat

wysyiki, kolejny numer dostawy, numer normy PN-EBD43, istotne dla odbiorcy parametry kruszywa.

5.2.1. Warstwascieralna i wiazaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgych do warstwyécieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu podano w tablicy 5, gdla warstwy wazacej w tablicy 6.

Tablica 5. Uziarnienie mieszanki mineralnej oramvadcs¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warsfaigralne;
AC11S

Przesiew [%]
Wymiar sita#, mm KR 1
Przechodzi przez
16 100 - -----
11,2 90 - 100
8,0 70-90
56 | e
2,0 30-55
0,125 8-20
0,063 5-12
Zawarta¢ B
lepiszcza min5.6

Tablica 6. Uziarnienie mieszanki mineralnej orawaidci¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwazydgej AC

16W
Przesiew [%]
Wymiar sita#, mm KR 1
Przechodzi przez
16,0 90 - 100
11,2 65 - 80
80 | e
2,0 25-55
0,125 5-15
0,063 3-8
Zawartce B
lepiszcza mind.4

Tablica 7. Wymagania wobec mieszanki BA oraz wykmja niej warstwycieralnej

Warunki Metoda i warunki
Wiasciwosci zag:szczenia wg badania AC11S
PN-EN 13108-20

Zawartdg¢ wolnych C.1.2, ubijanie, PN-EN 12697-8, Vimin1,0
przestrzeni 2 x 50 uderzé p.4 Vimaxa.(
Wolne przestrzenie C.1.2, ubijanie, PN-EN 12697-8, VFByinzs
wypetnione lepiszczem 2 x 50 uderzé p.5 VFBirings
Zawartg¢ wolnych C.1.2, ubijanie, PN-EN 12697-8 VMAinia




przestrzeni w mieszancg 2 x 50 uderze p.5
mineralnej
PN-EN 12697-12
Odporna¢ na dziatanie C.1.1, ubijanie, prigggowy‘évame w T
wody 2 X 25 uderze Zjednym Feo
cyklem zamraania,
badanie w 2%C

Tablica 8. Wymagania wobec mieszanki BA oraz wykaja niej warstwy wizacej

Warunki
i zag;szczaniawg | Metoda i warunki
Wiasciwosé PN-EN badania AC16W
13108-20
Zawarta¢ wolnych C.1.2,ubijanie, | pN-EN 12697-8 p. Vinin3,0
przestrzeni 2x50 uderze 4 Vimaxs,0

Wolne przestrzenie C.1.2,ubijanie, PN-EN 12697-8 p. VFBinso
wypetnione lepiszczem 2x50 uderzg 5 VFBmaxso

Zawartag¢ wolnych
przestrzeni w mieszance
mineralnej

C.1.20, ubijanie, | PN-EN 12697-8 p. _
2x50 uderze 5 VMAmims

PN-EN 12697-12
przechowywanie w
40°C z jednym I TSRy
cyklem zamraania,
badanie w 25°C

Odporna¢ na dziatanie C.1.1,ubijanie,
wody 2x35 uderzgé

Zaprojektowana mieszanka oraz wykonana warswi@ralna z mieszanki BA AC11S oraz warstwaasta BA
AC16W powinny spetniawymaganie podane w tablicy 7 i 8.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym zapewgtaj prawidiowe
dozowanie skfadnikéw, ich wysuszenie i wymieszami@z zachowanie temperatury skltadnikow i gotowegsranki
mineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowa i zautomatyzowane oraz zgodne z rgcept
Dopuszcza sidozowanie olgitosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego gstosci w zaleznosci od temperatury.
Dozowanie sktadnikéw powinno byterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wedglie przeptywomierza, lecz nie
wiecej nz £ 2 % w stosunku do masy skladnika.

Srodek adhezyjny powinien bydozowany do asfaltu w sposéb i wéittach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposob fredni, z uktadem termostatowania, zapevguian utrzymanie
statej temperatury z toleranct 5° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinnattagodna z zaleceniami producenta dla éllreego wedtug niniejszej SST
rodzaju asfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minematnalodaniu wypetniacza uzyskata
wiasciwg temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byvyzsza o wecej niz 3¢° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfadio

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powibpéa zgodna z zaleceniami producenta dla élkreego wedtug
niniejszej ST rodzaju asfaltu.

5.4. Przygotowanie podiaa

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinn@ ligtabilizowane i nime, wyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta. Nierbwlao podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinny oy
wicksze od podanych w tablicy 9.

Tablica 9. Maksymalne nieréwém podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Drogi i place — Podiore pod warsty
scieralmy WigzgCa
Droga klasy D i L 9 12

Przed roziaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego t@@dnaley skropt emulsy asfaltovg lub asfaltem
uptynnionym.



5.5. Pojczenie medzywarstwowe
Kazda utozong warstwe nalezy skroptt emulsp asfaltowy lub asfaltem uptynnionym przed akniem nasfpnej, w celu
zapewnienia odpowiedniego pokenia mgdzywarstwowego. Okienie ilasci skropienia lepiszcza na drodze rigle
wykona® wedtug PN-EN 12272-1.

Zalecane iléci pozostalego lepiszcza do skropienia peditpod warstw asfaltovy podano w tablicy 10.

. llos¢ pozostatego
Podilae pod warstw asfaltovg lepiszcza kg/f
Podl_)_udowa z kruszywa o 0d 0.5 do 0,7
stabilizowanego mechanicznie
Warstwa wizaca asfaltowa od 0,1do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrodparowanie wody; orientacyjny czas

wyprzedzenia wynosi co najmniej:

- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/m emulsi,

- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fmemulsji,

- 0,5hprzyildci od 0,2 do 0,5 kg/fmemuls;ji.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszai od +5C

(warstwascieralna warstwa gruléoi > 3cm) i @ C (dla wykonywanej warstwy wiacej). Nie dopuszczaesikiadania

mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym padiopodczas opaddéw atmosferycznych oraz silnegorwiat > 16

m/s).

5.7. Odcinek probny

W uzasadnionym przypadku (na wniosek Inspektorakdigwca jest zobowzany do wykonania odcinka prébnego,

co najmniej na 3 dni przed rozpeciem robot. Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:

- stwierdzenia czyayty sprzt jest wi&ciwy,

- okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gagzeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w dokumentacji projektowej grébowarstwy,

- okreslenia potrzebnej ilici przefé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca zyje takich materialtdbw oraz spim, jakie lgdg stosowane do wykonania warstwy

nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwawdcinka prébnego przez

Inspektora.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadagk wyposaong w uklad z automatycznym

sterowaniem grubgi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacj projektova.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinné hizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w

zaleceniach producenta dla otomego wedtug niniejszej SST rodzaju asfaltu.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyinge bezzwtocznie zgodnie ze schematem peézejlca ustalonym na odcinku

prébnym.

Pocztkowa temperatura mieszanki w czasie egagzania powinna by zgodna z zaleceniami producenta dla

okreslonego wedtug niniejszej SST rodzaju asfaltu.

Zageszczanie nalgy rozpocaé od kravedzi nawierzchni ku osi.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi drogi.

Ztacza podhane miedzy pasami kolejnych warstw technologicznych malerzesuné wzgledem siebie o co najmniej o

15cm w kierunku poprzecznym do osi drogi.

Ztagcza poprzeczne wruzy dziatkami roboczymi uktadanych paséw kolejnyalarstw technologicznych nale

przesuné¢ wzgledem siebie o0 co najmniej 2m w kierunku paaiiym do osi jezdni.

Wyréwnanie nawierzchni o grubd mniejszej nt 3cm naley wykona razem z warstyprzewidziag do wykonania

po wyréwnaniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogoimes.

6.2 Badania przed przys4pieniem do rob6t

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien: uzySkaymagane dokumenty, dopuszega wyroby
budowlane do obrotu i powszechnego stosowaniastmperdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CEziudkiem
budowlanym B, certyfikat zgod&oi, deklarag; zgodndci, aprobat technicziy, ew. badania materialdw wykonane
przez dostawcow itp.), ew. wykohavtasne badania wdaiwosci materiatébw przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone przez Inspektora.



Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykérizadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnalésivej i przedstawiwyniki tych bada Inspektorowi do
akceptacji.

W celu wykazaniaze mieszanka o danym skladzie spetnia wszystkie \ggmia zawarte w WT-2 Nawierzchnie
asfaltowe 2010, natg przeprowadzi badania typu kalego sktadu mieszanki.

Badanie typu obejmuje kompletny zestaw Wadab innych procedur, okéljacych przydatné funkcjonalm
mieszanek mineralno-asfaltowych na probkach reptagevnych danego wyrobu. Badania typu powinnat by
przeprowadzone przy pierwszym wprowadzeniu miedzaméneralno-asfaltowych do obrotu, w celu wykazania
zgodndci z wymaganiami.

Jeeli uzyto materialy skladowe, ktdrych wile@wosci byly juz okreSlone przez dostawcmaterialu na podstawie
zgodndci z innymi dokumentami technicznymi, to wawosci te nie musz by¢ ponownie sprawdzane pod warunkiem,
ze przydatné¢ tych materiatléw pozostata bez zmian i nie istnienpe przeciwwskazania.

Producent jest odpowiedzialny za zapewniea&,mieszanka mineralno-asfaltowa jako éalgpetnia odpowiednie
wartacsci deklarowane.

6.2.1.0kres wanosci

Sprawozdanie z badania typu zachowujezneéé dla okrdélonego skltadu mieszanki,zado wysgpienia zmiany
materiatléw sktadowych, ale nie dij, niz przez okres trzech lat.

6.2.2 Sprawozdanie

Sprawozdanie z badania typu powinno stakoweié¢ deklaracji zgodnéei producenta, powinno zawi€ravymagane
informacje oraz powinno ldyprzedstawiane razem z odpowiednémiadectwami bada

Rodzaj i liczba badan sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowe|

Skladnik Wiasciwosci Metoda badania Lmzbg
badan
Kruszywo Uziarnienie PM-EN 933-1 .I -
( PN-EN 13043) _ e
Gestosc PN-EN 1097-6 - ha
frakcije
Lepiszcze  |Penetracja lub temperatura PN-EN 1426 lub |
(PN-EN 12591, | migknienia PN-EN 1427
PN-EN 13924, | Nawrot sprezysty
PN-EN 14023) Prezysty PN-EN 13398 l
Wypetniacz Uziarnienie PMN-EN 933-10 1
(PN-EN 13043) | Gestose PN-EN 1097-7 I
Dodaiki Typ
Granulat ¥  |Uziamnienie PN-EN 12697-2 I
PN-EN 13108- |Zawartosé lepiszcza PN-EN 12697-1 I
8) . PN-EN 12697-3 Iub
lie?:ggiga odzyskanego PN-EN 12697-4 oraz |
P PN-EN 1426
Temperatura mieknienia PPPT-Ew 1;%%?;;?; ,
odzyskaneqgo lepiszcza PN-EN 1427
Gestosc
PN-EN 12697-5 1
a) sprawdzane wilasciwosci powinny by¢ odpowiednie do procentowego dodatku; przy
matym procentowym dodatku stosuje sie minimum wymagan
" dotyczy jedynie lepiszczy wedlug PN-EN 14023




Rodzaj i liczba badar mieszanek mineralno-asfaltowych

Zawartos € wolmych przastrzeni
laczniz z VFB | VMA przy
wymagans] zawartosci walnych
przestizeni v = 7%

Gastodt objetosciowa wg
PM-EN 12697-6, matoda B,
W ostanie nasyoonym
powisrze hniowo suchym.
Gastost wg PN-EN 12697-5,
matoda A, w wodzie

Wias ciwosé Metoda badania AC
Zawanost lepiszcza (obowigzkowa) | PN-EN 126597-1
PM-EM 126897 -39
Uziamignia [obowiazkowa) PM-EN 126597-2
PM-ENM 12697 -8

ZawartosE wolmych przestrzeni
facznie z VFB | VMA przy
wymagans] zawartosci wolnyeh
przastrzeni
TV 105G obowiaz kowa)

PH-EN 12697-8

Gastodt objetodciowa wg
PM-EM 12697 8, matoda C,
W stanie wszczelniznia
powisrze hniowsgo.

Gastosé wg PN-EN 12697-5,
metoda A, w wodzio

Zawartos £ wolnych przastrzeni
tacznie z VFB i VMA przy
wymagans] zawartosci waolnych
PrEestizeni vea=10%
(obowigzkowa)

PH-EN 12697-8

Gestost objetodciowa wg
PM-EM 12697 8, metoda D,
na podstawie wymmiarw
geamatry czny ch.

Gastost wg PN-EN 126897-5,
metoda A, w wodzie

Odpornosé na dziatanie wody |PMN-EN 1269712
{powiaz ana funkcjonalnis)
Sptawnosl lapiszeza PM-EN 12697-18

Odpomodt na deformacie trwate
(powiazana funksjonalnis) , dotyczy

PM-EM 12697-22, maly
aparat, metoda B w powistrzu,

batonu asfalttowago Zy Wymagansj ta mparaturze
zaprojektowansgo do
maksymalnago obcigrenia osi
ponike] 130kN

Defomacis trwake (powiazana PM-EN12697-5 drobre
funkcjonalnie) , dotyczy wymaganag| ks ywao
wartosc maksymalnego zaghebienia | D=11,2

trzpignia wigkszaj niz 2,5mm
Sztywnost (funkojonalna) PH-EM12697 -26

Zmeczania (funksjonalna) do
nawigrzchni zaproje ktowany ch wg
Kryterium opartym na
czteropunkiowym Zginanio

PM-EM12697-24, zalgcznik D

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Uwagi ogdlne
Badania dzig sie na:




e badania wykonawcy (w ramach wlasnego nadzoru),
* badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawagpektora).
6.3.2 Czestotliwos¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Lp Badana cecha Minimalna czestotlwosé badan i pomiarow

1 | SzermokoSt warstwy 2 razy na cdcinku drogi o diugosci 1 km

2 |Rownost podiuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub fatg co 10 m

3 |Rownosé poprzeczna warstwy | nie rzadziej niz co 5m

4 |Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na cdcinku drogi o diugosci 1 km

5 |Rzedne wysokosciowe | pomiar rzednych niwelacji podituznej | poprzecznej oraz
warsbwy usytuowania osl wedtug dokumentacji projekiowej

g |Uksztaltowanie osi w planie

7 | Grubost warstwy 2 prébki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m®

8 |Zlacza podiuine i poprzeczne | cala dlugosé zlgeza

9 |Krawedz, obramowanie | cala diugosc
warstwy

10 | Wyglad warstwy ocena ciggla

11 | Zageszczenie warstwy 2 prébki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m®

12 | Wolna przestrzen w warstwie | jw.

6.3.3. Badania Wykonawcy
Badania Wykonawcyagswykonywane przez Wykonawdub jego zleceniobiorcéw celem
sprawdzenia, czy jaké materiatéw budowlanych (mieszanek mineralno-asfafch i ich
sktadnikéw, lepiszczy i materiatéw do uszczehnig.) oraz gotowej warstwy (wbudowane
warstwy asfaltowe, pgtzenia itp.) spetnigjokreslone wymagania.
Wykonawca powinien wykonywate badania podczas realizacji, z nighte starannécia i w wymaganym zakresie.
Wyniki nalezy zapisywé w protokotach. W razie stwierdzenia uchybig stosunku do wymagach przyczyny nalezy
niezwlocznie usust. Wyniki bada Wykonawcy naley przekazywa zleceniodawcy na jegzgdanie. Inspektor mie
zdecydowad o dokonaniu odbioru na podstawie badslykonawcy. W razie zastrzea Inspektor mae przeprowadzi
badania kontrolne.
Zakres badaWykonawcy zwgzany z wykonywaniem nawierzchni:

e pomiar temperatury powietrza,

e pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltovegjqzas wykonywania nawierzchni (wg

PN-EN 12697-13

e ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowe;j,

« wykaz ilosci materiatdw lub grubici wykonanej warstwy,

e pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

e pomiar réGwndci warstwy asfaltowej

e pomiar parametrow geometrycznych poboczy,

e ocena wizualna jednorodém powierzchni warstwy,

e ocena wizualna jakoi wykonania paiczer technologicznych.
6.3.4. Badania kontrolne
Badania kontrolne gsbadaniami Inspektora, ktérych celem jest sprawdzecey jaké¢ materiatdbw budowlanych
(mieszanek mineralno-asfaltowych i ich sktadnikdepiszczy i materiatdbw do uszczelnidp.) oraz gotowej warstwy
(wbudowane warstwy asfaltowe, potenia itp.) spetnigj okreslone wymagania. Wyniki tych baflayy podstaw
odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem kiada miejscu budowy zajmujecdinspektor w obecrigi Wykonawcy.
Badania odbywajsie rowniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie w pgrowiadomiony o ich terminie, jednak niedzie
przy nich obecny.



Hodzaj badan kontrolnych

Lp. Rodzaj badan

1 Mieszanka mineralno-asfaltowa ®

1.1 Uziarnienie

1.2 Zawartost lepiszcza

1.3 Temperatura migknignia lepiszcza odzyskanego

1.4 Gestosc | zawartosce wolnych przestrzeni probki

2 Warstwa asfaltowa

2.1 Wskaznik zageszczenia ¥

2.2 Spadki poprzeczne

2.3 Réwnosé

2.4 Grubose lub ilosé materiatu

2.5 Zawartosé wolnych przestrzeni ®

2.6 Wihasciwosc przecwposlizgowe

% do kazdej warstwy i na kazde rozpoczete 6 000 m® nawierzchni jedna
probka; w razie potrzeby liczba prébek mozZze zostaé zwiekszona (np.
nawierzchnie drog w terenie zabudowy)

° w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.3.4. Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznaniaze jeden z wynikow badakontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianedcinka budowy,
Wykonawca ma prawggdat przeprowadzenia bafi&ontrolnych dodatkowych.

Inspektor i Wykonawca decydujwspdlnie o miejscach pobierania prébek i wyznarremcinkdw czsciowych
ocenianego odcinka budowy. z88 odcinek cgzsciowy przyporadkowany do bada kontrolnych nie mge by
jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcineknierpowinien by mniejszy nt 20% ocenianego odcinka budowy.
Do odbioru uwzgjdniane g wyniki bada kontrolnych i bada kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych odcinkow
czesciowych.

Koszty bada kontrolnych dodatkowych zadanych przez Wykonaw@onosi Wykonawca.

6.3.5. Badania arbitrazowe

Badania arbitrzowe g powt6rzeniem badiekontrolnych, co do ktérych istnigjizasadnione atpliwosci ze strony
Inspektora lub Wykonawcy (np. na podstawie wiasryatia).

Badania arbitrzowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezaéelaboratorium, ktére nie wykonywato bada
kontrolnych.

Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi porstsina, na ktdrej niekorz§ przemawia
wynik badania.

Whiosek o przeprowadzenie badabitrazowych dotyczacych zawartéci wolnych przestrzeni lub wskaika
zag:szczenia naley ztozy¢ w ciggu 2 miesicy od wptywu reklamacji ze strony Zamavdieggo.

6.4. Wigciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchyiki

6.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa

Dopuszczalne warfai odchytek i tolerancje zawarte w WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 .

Na etapie oceny jakoi wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej podagenvartaici dopuszczalne i tolerancje, w
ktérych uwzgédnia sé: rozrzut wysgpujacy przy pobieraniu probek, doktadidometod bad@é oraz odsfpstwa
uwarunkowane metadoracy.

Wiasciwosci materiatdw nalgy ocenid na podstawie badapobranych probek mieszanki mineralno-asfaltowepgr
wbudowaniem (wbudowanie oznacza wykonanie warstafaltawe]). Wyptkowo dopuszcza sibadania prébek
pobranych z wykonanej warstwy asfaltowej.

6.4.2. Warstwa asfaltowa

6.4.2.1. Grub&® warstwy oraz il§¢ materiatu




Grubag¢ wykonanej warstwy oznaczana wediug PN-EN 126968& ilai¢ wbudowanego materiatu na okiena
powierzchn¢ mogs odbiegé od projektu o wartai:
Dopuszczalne odchytki grubosci warstwy oraz ilosci materaty na okreslongj
powierzchni, [%] [65]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC®
A — Srednia z wielu oznaczen grubosci oraz iloéci

1. — duzy odcinek budowy, powierzchnia wicksza niz
6000 m? lub

— droga ograniczona kraweznikami, powierzchnia

wieksza niz 1000 m® lub =10
— warstwa $cieralna, ilos¢ wieksza niz 50 kg/m®
2. — maly odcinek budowy lub
— warstwa Scieralna, ilosé wieksza niz 50 kg/m® =15
B - Pojedyncze oznaczenie grubosci =25

* w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warstwa scieralna jest ukladana z
opdznieniem, wartosé z wiersza B odpowiednio obowigzuje; w pierwszym etapie
budowy do gomej warstwy nawierzchni cbowigzuje wartosé 25%, a do lgcznej
grubosci warstw etapu 1 + 15%

6.4.2.2. Wskanik zag:szczenia warstwy

Zaggszczenie wykonanej warstwy, wyame wskanikiem zagszczenia oraz zawasitia wolnych przestrzeni, nie me
przekroczy wartcsci dopuszczalnych. Dotyczy to #dego pojedynczego oznaczenia danefjewaosci.

Okredlenie gstasci objetosciowej naley wykonywa wedtug PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3. Zawart@ wolnych przestrzeni w nawierzchni

Zawartg¢ wolnych przestrzeni w probce pobranej z nawierzchie maze wykroczy poza wartéci dopuszczalne
wiecej niz 1,5 %(v/v).

6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni nglébad& nie rzadziej ni co 20 m oraz w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
Spadki poprzeczne powinny bggodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5%.

6.4.2.5. Rown&t podhwna i poprzeczna

Pomiary rownéci podtuznej naley wykonywa w srodku kadego ocenianego pasa ruchu.

Do oceny réwnéci podtuznej naley stosowa metod z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub meyod
rownowanej, mierac wysokd¢ przeéwitu w potowie diugdci faty. Pomiar wykonuje sinie rzadziej i co 10 m.
Wymagana rown@ podiwna jest okrélona przez wartg odchylenia réwnéci (przewitu), ktére nie mog
przekrocz¢ 6mm. Przez odchylenie rowém rozumie s najwicksz odlegtagé migdzy tat a mierzon powierzchni.
Przed uplywem okresu gwarancyjnego waotavskaznika rowndci IRl warstwy nawierzchni nie powinny byvicksze
niz 4,6mm/m. Badanie wykonujegsivedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchrprawymsladzie kota.

Do oceny rownéci poprzecznej warstw nawierzchni drég wszystkithsktechnicznych nalg stosowé metod z
wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metodywnowanej wyciu taty i klina. Pomiar naley wykonywa w
kierunku prostopadiym do osi jezdni, nazétgm ocenianym pasie ruchu, nie rzadzigjco 10 m. Wymagana rowgo
poprzeczna jest okflena w rozporzdzeniu dotyczcym warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadiogi
publiczne i ich usytuowanie.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego w&rtodchylenia rGwn&i poprzecznej nie powinna bwicksza nk 9mm.
6.4.2.6. Wiaciwosci przeciwpdlizgowe

Przy ocenie whciwosci przeciwpdlizgowych nawierzchni powinien Byokreslony wspétczynnik tarcia na mokrej
nawierzchni przy catkowitym gtizgu opony testowe;j.

Pomiar wykonuje si przy temperaturze otoczenia od 5 do 30°C, niezigadhiz co 50 m na nawierzchni zw#nej
woda w ilosci 0,5 I/m2, a wynik pomiaru powinien &yrzeliczany na wartd przy 100% pélizgu opony testowej o
rozmiarze 185/70 R14. Mianwvtasciwosci przeciwpdglizgowych jest miarodajny wspoéitczynnik tarcia. Zaamdajny
wspotczynnik tarcia przyjmuje irdznice wartdsci sredniej E(u) i odchylenia standardowego D: E(p) ~DBugaosé
odcinka podlegarego odbiorowi nie powinna bywicksza nk 1000 m. Liczba pomiaréw na ocenianym odcinku nie
powinna by mniejsza ni 10. W wypadku odbioru krotkich odcinkdw nawierzghma ktérych nie mazna wykona




pomiarow z pgdkoscia 60 lub 90 km/h , poszczegolne wyniki pomiaréw wspynnika tarcia nie powinny Bynizsze
niz 0,47, przy pgdkosci pomiarowej 30 km/h.

Dopuszczalne warfosi miarodajnego wspotczynnika tarcia nawierzchnimagane w okresie od 4 do 8 tygodni po
oddaniu warstwy do eksploatacjj ekreslone w rozporzdzeniu dotycacym warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne [67].

Jezeli warunki atmosferyczne unierwiaja wykonanie pomiaru w wymienionym terminie, powinidry¢ on
zrealizowany z najmniejszym mavym opGéznieniem.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego wéeitoniarodajnego wspoétczynnika tarcia nie powinny yniejsze ni 0,36.
6.4.2.7. Pozostate wiaiwosci warstwy asfaltowej

Szerokd¢ warstwy, mierzona 10 razy na 1 km, niez@st rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5cm.
Rz¢dne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m ngodtuznej i krawedziach, powinny b§ zgodne z
dokumentag projektovy z dopuszczalptolerancyg £ 1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanych powanie
moze przekraczaprzedziatu dopuszczalnych odchyle

Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 m,paeinno ré@ni¢ sic od dokumentacji projektowe;j

0+ 5cm.

Ztacza podiane i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny bdwne i zwizane, wykonane w linii prostej,
réwnolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajwarstwy powinny byw jednym poziomie.

Wyglad zewrtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien¢bjednorodny, bez sfan, deformacii, plam i
wykrusze.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarows jest: 1nd (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego §cieralnej lub wizace;).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D 00.00\3@nagania ogoélne” p. 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengaprojektovs i ST, jezeli wszystkie pomiary i badania daly
wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor ustali zakngkonania robdt poprawkowych lub zaleci wyngiamadliwie
wykonanej nawierzchni. Inspektor i@ uzngé wad: za nie majca zasadniczego wpltywu na cechy eksploatacyjne
wykonanej nawierzchni i ustalzakres i wielké¢ potrcen za obntomng jakosé.

Roboty poprawkowe lub wymignwadliwie wykonanej nawierzchni na ngywwWykonawca wykona na wiasny koszt, w
terminie ustalonym przez Inspektora.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa wykonania 1m? warstwy wigzgcej i scieralngj uwzglednia:
e prace pomiarowe,
e roboty przygotowawcze,
« oznakowanie robot,
« zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych ricdder,
« opracowanie recepty laboratoryjnej dla mieszankiaralno-asfaltowe;j,
< wykonanie proby technologicznej i odcinka prébnego,
« wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfghsport na miejsce wbudowania,
e posmarowanie lepiszczem lub pokryciéna asfaltovg krawedzi urzzdzen obcych i krawznikow,
» roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
« obcicie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
» przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-EN-13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznychwipazchniowych utrwalé stosowanych na drogach, lotniskach
i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowakdwanie, znakowanie i transport
PN-EN-12591:2004 Asfalty i produkty asfaltowe. Wygnaia dla asfaltéw drogowych.
PN-EN 12597 Asfalty i produkty asfaltowe - Termiogia
PN-EN 13808 Zasady klasyfikacji kationowych emudsjfaltowych
PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zasspgcyfikacji dla asfaltéw modyfikowanych polimerami
PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznychwipazchniowych utrwale stosowanych na drogach, lotniskach
i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - C2$¢ 1:
Zawarta¢ lepiszcza rozpuszczalnego
PN-EN 12697-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - C2$¢ 2:
Oznaczanie sktadu ziarnowego



PN-EN 12697-3 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - C2$¢ 3:
Odzyskiwanie asfaltu - Wyparka obrotowa
PN-EN 12697-4 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naagar - C2$¢ 4:
Odzyskiwanie asfaltu - Kolumna do destylacji frajkey
PN-EN 12697-5 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naagar - C2$¢ 5:
Oznaczanie gstasci
PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naagar - C2$¢ 6:
Oznaczanie gstasci objetosciowej metod hydrostatycza
PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naagar - C2$¢ 8:
Oznaczanie zawardoi wolnej przestrzeni
PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
11: Okr&lenie powjzania pomidzy kruszywem i asfaltem
PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtdadania mieszanek mineralno-asfaltowych naagor
Czeé¢ 12: Okralanie wraliwosci na woad
PN-EN 12697-17 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
17: Ubytek ziaren
PN-EN 12697-18 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
18: Sptywanie lepiszcza
PN-EN 12697-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
20: Penetracja probek szeennych lub Marshalla
PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbad&a mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
22: Koleinowanie
PN-EN 12697-23 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtdadania mieszanek mineralno-asfaltowych naagor
Czgé¢ 23: Okrdlanie pdredniej wytrzymatéci na rozciganie probek asfaltowych
PN-EN 12697-24 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
24: Odporné na zngczenie
PN-EN 12697-26 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
26: Sztywnac
PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
27: Pobieranie probek
PN-EN 12697-28 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
28: Przygotowanie prébek do oznaczania zaweirtepiszcza, zawarfei wody i uziarnienia
PN-EN 12697-29 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nagpor— C2s¢
29: Pomiar prébki z zagzczonej mieszanki mineralno-asfaltowej
PN-EN 12697-30 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
30: Przygotowanie prébek zgggczonych przez ubijanie
PN-EN 12697-33 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
33: Przygotowanie prébek zgggczanych walcem
PN-EN 12697-35 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
35: Mieszanie laboratoryjne
PN-EN 12697-38 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
38: Podstawowe wypogeanie i kalibracja
PN-EN 12697-39 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar - Cz$¢
39: Oznaczanie zawa# lepiszcza rozpuszczalnego meicgpalania
PN-EN 12697-40 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nagpor— C2s¢
40:Wodoprzepuszczalgo,in-situ"
PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wyarsg - Cz$¢ 1: Beton asfaltowy
PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wygamia - Czs¢ 20: Badanie typu
PN-EN 13108-21 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wygardia — Czs¢ 21: Zaktadowa Kontrola Produkgiji
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régaimawierzchni planografem i tat
10.2. Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99. Informacje, instrukcje -
zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999
Kruszywo do mieszanek mineralno-asfaltowych i pemgéaniowych utrwalé na drogach
krajowych WT-1 2010, Wymagania techniczne
Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych WT-2@Mieszanki mineralno-asfaltowe,
Wymagania techniczne
Rozporadzenie z dn. 11 majal999r, w sprawie warunkéw tezngch , jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.1999 Nrpk.430 ze zm.)



D-06.03.01SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSif'wymagania dotyee wykonania i odbioru robét zgz@anych ze
scinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgetwy na wykonanie robot ,Przebudowa drogi dojazsjado ul.
Sportowej w Drzewicy”.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awanych zescinaniem zawgonych
poboczy i uzupetnianiem zainych poboczy.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pobocze gruntowe -¢8z korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasi pojazdow, umieszczenia
urzadzeh bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.
1.4.2. Odkfad - miejsce sktadowania gruntu pozysianv czasiécinania poboczy.
1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykdémazupetnienia poboczy pdione poza pasem drogowym.
1.4.4. Pozostate okikenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pk#.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjskt. 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Rodzaje materiatdw stosowanych do uzupetnienia ppp@odano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowé-
05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”. (&t
3.2. Sprzt do scinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przysgpujacy do wykonania robét okénych w niniejszej OST powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z nagbujgcego spretu:
» zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
e rowniarek z transportereracfnarki poboczy),
e rowniarek do profilowania,
» tadowarek czotowych,
» walcow,
» plytowych zagszczarek wibracyjnych,
» przewanych zbiornikéw na wog
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt. 4.
4.2. Transport materiatéw
Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej OST, mima korzystd z dowolnych srodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt. 5.
5.2.8cinanie poboczy
Scinanie poboczy m@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprztem mechanicznym wg pkt. 3.2.
Scinanie poboczy naly przeprowadzi od krawedzi pobocza do kraydzi nawierzchni, zgodnie z zaonym w
dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.
Nadmiar gruntu uzyskanego podczZasania poboczy naky wywiez¢ na odklad. Miejsce odkiadu najeuzgodnté z
Inzynierem.
Grunt pozostaty w poboczu naje spulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo wilgotnGgci optymalnej
poprzez dodanie wody i zegic.
Wskaznik zagszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsio najmniej 0,98 maksymalnego
zagszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfél-B-04481 [1].
5.3. Uzupetnianie poboczy
W przypadku wysipowania ubytkéw (wgbien) i zanizenia w poboczach nalg je uzupeint materialem o
wiasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyogah wykonane.
Miejsce, w ktorym wykonywanec¢hzie uzupetnienie, natg spulchnt na gébokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzido
wilgotnaosci optymalnej, a nagbnie utlazy¢é w nim warstwg materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych



okreslonych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa maboa’. Wilgotng¢ optymalry i maksymaly gestasé
szkieletu gruntowego mieszanek riglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie utponej warstwy materiatu uzupetrigpgo naley prowadzé od kravedzi poboczy w kierunku kragazi
nawierzchni. Rodzaj spgi do zagszczania musi ky zaakceptowany przez Ayniera. Zagszczona powierzchnia
powinna by réwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zadnym w dokumentacji projektowej, oraz nie postada
sladéw po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskaznik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinegnost co najmniej 0,98 maksymalnego
zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodmélzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt. 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniantgmu proponowanych do uzupetnienia poboczy
oraz opracuje optymalny skfad mieszanki wedlug O3D5.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST D-05.01.01
»,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w w czasie prowadzenia robdt podanobhidg 1.

Tablica 1. Cestotliwoi¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bada na dziennegj
dziatce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki uzupetiagj 2 prébki
2 Wilgotnas¢ optymalna mieszanki2 prébki
uzupetniagcej
3 Wilgotnas¢ optymalna gruntu wécietym | 2 prébki
poboczu
4 Wskanik zagszczenia n&cinanych lul 2 razy na 1 km
uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw po zalazeniu robét podano w tablicy 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiardseinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwo$¢ pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Réwnd¢ podiuzna co50m

3 Réwnd¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerancj + 1%.
6.4.2. Rbwné¢ poboczy
Nieréwndici podtuzne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit pod
tata nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@00@QWymagania ogélne” pkt. 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkdaty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”. fgkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:
e prace pomiarowe i przygotowawcze,
» oznakowanie robot,
e §ciecie poboczy i zagszczenie podim,
e odwiezienie gruntu na odkiad,
» dostarczenie materiatu uzupetnieggo,
* roztozenie materiatu,
* zagszczenie poboczy,
» przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy



1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badaniatatoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i at
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalaoty ziemne.



D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecianiej (OST) $ wymagania ogdlne dotygeze wykonania i
odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obkpwjaca podstaw opracowania szczegdtowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargokgniraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogacfewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogoélne, wspoéine dla robétebph ogolinymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR gbszczegdélnych asortymentéw robét drogowych itavegch.
W przypadku braku ogélnych specyfikacji technicamyeydanych przez GDDP dla danego asortymentu ralsfdlenia
dotycz réwniez dla SST sporgdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-aytkows (droga)
albo jego ces¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny, eaet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbuméty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dhugaé¢ mostu - odlegh miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypl - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigineej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuulub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urgzdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.45 Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdoa ruchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizéana do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaapatrzony pieczxia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowgizujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,zgty do
notowania zdarzei okolicznaci zachodzcych w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokeapych odbioréw
robot, przekazywania polegei innej korespondencji technicznej pauoizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona przez Zamawéapgo,
o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcagdipowiedzialna za nadzorowanie robot i administnoe
kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iap@s
dzielcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktora jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystrionami,
stuzagcy do wpisywania przez Wykonagobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicéw i ew. dodatkowych
zalcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiardw podlegajpotwierdzeniu przez iyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamaydego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigprob zwizanych z ocenjakoici materiatéw oraz robét.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niegzbne do wykonania robdét, zgodne z dokumentapjojektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadbdry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzglych do przejmowania i rozkladania op@n od ruchu na

podtaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) a) Warstwascieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) b) Warstwa wizgca - warstwa znajdaga seé miedzy warstwg Scieralmy a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow



c) ¢) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa gjca do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) d) Podbudowa - dolna g nawierzchni stigca do przenoszenia obhzen od ruchu na podie®. Podbudowa nie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) e) Podbudowa zasadnicza - gornese€podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadési¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) f) Podbudowa pomocnicza - dolngg&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen czstek podiga. Maze zawieré warstwe mrozoochrona,
odsiczapca lub odcinagca.

g) g0 Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gipminzadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lcej powyej.

i) i) Warstwa odgzapca - warstwa stiyca do odprowadzenia wody przedogtaj se do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunialdka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowarmpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgod&é- zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjesh przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzzdzenr oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy #eoréwniez obejmowé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy uszizer chronigcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazibdw, umieszczenia wdzer organizacii
i bezpieczéstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgba jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;dley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pzaltdezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w
celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ¢kazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawszanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetjmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzeh technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - eleme@itodowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatairowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stagosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego preykiad
droga, kolej, ruroeig, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa -e$éz dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligac
charakterystyk i wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeéMsktada sie z petnejsciany, stupdw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komér.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (fgskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewrtrznymi kravedziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi paodttaj, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimpdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikow mierzona wéwietle porczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji duwegjd ruchu pieszego.



1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowy lub inrg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - e& przedsiwziecia budowlanego, stanoyda odebrg catcs¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolrg do samodzielnego petnienia funkcji techniczigtilowych. Zadanie mae polegéd na
wykonywaniu robét zwjzanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrudowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieazs#wo wszelkich czynrigi na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgoddoz dokumenta@ projektova, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymdiranistracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktoéw gtéwnych
trasy oraz reperdw, dziennik budowy oraz dwa egiamg dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtiaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniseezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliviasny
koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwatditiajgcym podziat na dokumentacprojektovy:
- - Zamawigjcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentae projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczg) i zostan przekazane Wykonawcy,
- - Wykonawcy; wykaz zawiergy spis dokumentacji projektowej, kipWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanogczgé¢ umowy, a wymagania okilene w ch@éby jednym z nich gobowhzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokuntze;ji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich waznoici
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moe wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadokinzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzj wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na gmie g wazniejsze od wymiarow okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateitialls zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatowaneéntow budowli musz
wykazywa& zgodnd¢ z okréglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie rmpogrzekracz& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektova lub SST i wptynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoet@ywod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyméstniejcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadeenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu; do zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zajdem drogi i organem zagdzapgcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiecze
robdt w okresie trwania budowy. W zatesci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencbya
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgararacji ruchu,
wymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaluje i krdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewggajw ten sposob
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocgciow dzieh i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzetléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lkeda akceptowane przez dpniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodf zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktowva.

b) b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienieweealizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe uggizenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pacze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wdeehnesrodki niezlzdne do ochrony robot,
wygody spoteczrgei i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone pbgzdéw i maszyn praagych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnmoimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnecly utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w cen
kontraktovg.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zné i stosowé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatzie:

a) a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo przepiséw i norm dotygezych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
doébr publicznych i innych, a wynikgjych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezkib innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) 1) lokalizacg} baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopévégdiojazdowych,

2) 2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) ¢) maliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vepya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@mnibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢ig skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmzarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza eiuzycia materialtdw wywolujcych szkodliwe promieniowanie oe¢geniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyie do rob6t bdg mialy aprobat techniczm wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaczeniu robdt ich szkodlivwég zanika
(np. materiaty pylaste) magoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadechnologicznych wbudowania. zéi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgodt na wycie tych materiatow od wigiwych
organéw administracji gstwowe;.

Jeeli Wykonawca @yt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie geecyfikacjami, a ich aycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddgaych wiacicielami tych uradzea potwierdzenie informaciji
dostarczonych mu przez Zamawi@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeiewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zaraia rozpocgcia robo6t. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczpaviadomi Irkyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarczaej wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr



Wykonawca bdzie odpowiadéa za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ulzkaa instalacji na powierzchni
ziemi i uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglomeszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
sposob powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatabip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych palzny
Wykonawea a wigcicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wtaséo i drog wewstrznych. Jednale, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigd$ one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowé sie do ustawowych ogranicgenaciskOw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypagenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszetkezkzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kaym
takim przewozie &dzie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik projektu mge polect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkdw zostaty usgteé z terenu budowy. Pojazdy powoghe¢ nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone néwiezo ukaczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i Wykonawcedizie
odpowiadal za naprawwszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnigoleceniami layniera/Kierownika
projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycgych bezpieczistwa i higieny
pracy.

W szczeg6lngci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dulzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz spiz i
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orkz zhpewnienia bezpieargtwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymafyakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i $ uwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakamenia robot przez iyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaownmo by prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elemenfly v zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrniea to na polecenie igniera/Kierownika projektu
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe mme
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposdb zwizane z wykonywanymi robotami gthizie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbw@iczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw w odniesieniu do spgi,
materiatow lub urzdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robdt i w sposolgty bedzie informowd
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,zguistawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagiowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zvgzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wynikniergkonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaekonkretne normy i przepisy, ktére spethimajp
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgatobowhzywat postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przegisdile w warunkach kontraktu nie postanowiono @gcW
przypadku gdy powotane normy i przepisymastwowe lub odnoszsi¢ do konkretnego kraju lub regionu, mapolgy¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevge@jrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy
lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisego zatwierdzenia przezzymiera/Kierownika projektu. Raice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&anii musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawic
przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teramidowy leda uwazane za wlasng Zamawiajcego. Wykonawca
zobowgzany jest powiadondilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyniku
tych polecéa Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bynier/Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawa ustali wydtizenie czasu wykonania robét i/llub wysékdkwoty, o ktog
nalezy zwigkszy¢ cere kontraktowg.



1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpiecZyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrztransport oraz
inne uradzenia towarzysgee, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.84plecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek materialtdw przeznaczdnyc
do robdt, Wykonawca przedstawi zimierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, cgegotowe informacje
dotyczice proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatow jak rowniz odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegadta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvade witacicieli i odnaginych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wgczapc w to zrédta wskazane przez Zamawjieggo i jest zobowkzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijirodta.

Wykonawca przedstawi #ynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac} zawierajgca raporty
z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowgprzez siebie metg@dwydobycia i selekcji, uwzgtniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organow admirggtpanstwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialiio za spelnienie wymada ilosciowych i jakagciowych materiatow
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcibymateriatéw, dzigmwy i inne jakie okzg sie potrzebne
w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniaematow miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgywaciji terenu po ukieczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykep@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowyeolg wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad avdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleayzyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zZione w
miejscu wskazanym przez Ayniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robét,znte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychteriatow zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglopjozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naijey 3
tygodnie przed kyciem tego materiatu, albo w okresie ziimym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie kada
wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowamglzaj materiatu nie nie by pé&niej
zmieniany bez zgody hyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane maaterdo czasu gdy dula one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachoweadys gakos¢ i wtasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdedab zlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materialtdbw maog by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodidoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébaterialtdbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkaiwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacji oki&onej partii materiatow
pod wzgtdem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musza by¢ spetnione
nastpujgce warunki:



a) a) Ireynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa st produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) ©) Jeeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robot powinien ktyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgtdem typOw i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie aarzacji robot,
zaakceptowanym przez dyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych wyej
dokumentach, spet powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob4t ma Byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy gnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzagcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidumazliwosé wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybadruzyska
jego akceptaej przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie nie by
p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy, zogtan
przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie
na jaka¢ wykonywanych robét i wikiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewhigprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dereymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaispetnig wymagania dotyegce przepisdw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow haianych parametréw technicznycérodki transportu nie spetnigje tych
warunkow mog by¢ dopuszczone przezAyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieigco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigadzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, @a 2godné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym piéggkonawe oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyozew planie i wyznaczenie wysos@ wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ¢édnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgamisunégte przez Wykonawgena
wlasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Irzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadngt.

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementoldt keda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektpiwe SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada& materialéw i robadt,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywgie na rozwzamn kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny lbywykonywane przez Wykonawow czasie okrdonym
przez Ireyniera/Kierownika projektu, pod gfba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytyponiesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowgikany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakii. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okt ¢, zamierzony sposéb wykonywania



robét, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pmupgcy wykonanie robét zgodnie z dokumentacj
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawieré

a) cz$¢ 0golry opisupca:

- - organizag wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaaiboét,

- - organizagjruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- - sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacjprzygotowanie praktyczne,
- - wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoterminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementdw robot,
- system (sposGb i procedyproponowanej kontroli i sterowania jakts wykonywanych robét,

- - wyposaenie w sprgt i urzagdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium asthego Iub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie bada,

- - spos6b oraz forgn gromadzenia wynikéw bada laboratoryjnych, zapis pomiar6éw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i ferprzekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi
projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- - wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techginzoraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- - rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— - sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéwgraras ich wiasciwosci w czasie transportu,

- - sposob i procedgrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugglzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wayrania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

- - sposoOb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zataon jakos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robo6t i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do pobierania
probek i bada materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mge zaagdaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdbw oraz robét zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam almee, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgst konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i
sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczacych urzdzeh laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhatod
badawczych. Jeli niedocigniecia te edg tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki badg Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatow i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy
niedochgniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansunite i stwierdzona zostanie odpowiednia jgkaych
materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Bamhaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probpkrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt z jednakowym prawdopodoblistwem wytypowane do
badah.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez hyniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawdn badéa wykonywanych przez lkyniera/Kierownik projektu é&da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakeety przez Inyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaetizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostaprzez Wykonawge
usunite lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosziyokrywa Zamawiagy.



6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adip, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowszna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Przed przysgpieniem do pomiaréw lub bada Wykonawca powiadomi hkyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.vB&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedistenpgmie
ich wyniki do akceptacji liayniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod

Wyniki bada (kopie) kkda przekazywane lkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wed
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matéviat
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawcproducent materiatéw powinien udzielmu niezlgdnej
pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagez Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniactzie ocenid zgodndg¢ materiatdw i robdt z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wlasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprébki materialtdbw i prowadéi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoéj koszt. deli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatéw i robét z
dokumentagj projektovg i SST. Mae réwnie. zleci, sam lub poprzez Wykonawicprzeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgspowtérnych lub dodatkowych
bada i pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. 1. certyfikat na znak bezpiedstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami technicznymi okéonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz ertaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. 2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polsk Normg lub
- aprobat techniczig, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacjy okreslona w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, 2da partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okédajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbedg dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawrpmwigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowyaad okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obaa&ujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢ba dokonywane na bigco i lkegdg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowycbzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @tdska stibowego. Zapisy ¢xlg czytelne, dokonane trwatechnilg,
w porzadku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgemidg oznaczone kolejnym numerem ganika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélngci:

— - dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— - dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowe;j,

— - dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofaki harmonogramow robot,

- - terminy rozpoczia i zakaczenia poszczegolnych elementéw robaét,

- przebieg robot, trudkoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,

— - uwagii polecenia ltyniera/Kierownika projektu,

- - daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robot zangich i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robét,



- - wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- - stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania robd6t podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,
- - zgodné& rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
- - dane dotyee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,
- - dane dotyegre sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,
- dane dotyege jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegolnych elementow buda@ntiodaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robdét.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydg przedi@one

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowaniz. si
Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadzavsisposob aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje
do kshzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnp lub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jada
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badfdykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny liyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zaliczagcsbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rastjgce dokumenty:
a) a) pozwolenie na realizggdadania budowlanego,
b) b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) ¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimimnénumowy cywilno-prawne,
d) d) protokoty odbioru robot,
e) e) protokoly z narad i ustdle
f) f)  koresponden¢jna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyelly zawsze dospne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiafgego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektows i SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irkyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do ksgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wiepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na fie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢gtascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oktlenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawiclnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatdw

Diugosci i odlegtasci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowe;.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diuga¢
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,ebdg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.



7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlgbzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzagdzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom SST dlizie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob ggly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, adzeé w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegaggych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhi@ leda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ doliczone w formie oddzielnego
zahcznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zylierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) b) odbiorowi czsciowemu,
c) ¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbior robot zanikafych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogarmostpu robot.

Odbioru robdét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidrebzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpi@j jednak nt w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi powiadomienia o tym fakcie gniera/Kierownika
projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikdw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru ogciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dhliobo6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichédio jakasci
i wartoici.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostateczneggdrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadongm na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera/Kierownika projektu zakmzenia robdt i przygicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzna@gzoprzez Zamawiggego Ww obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adbajgca roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie
przediczonych dokumentéw, wynikbw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaoio wykonania rob6t z
dokumentagj projektowy i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapana realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzdipetniagcych i robot poprawkowych.



W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych lub rob6t uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsge jakag¢é wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektovg i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéseo ruchu, komisja dokona peten, oceniagc pomniejszon
wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robot jest protokot odbioru ostatecznegatrob

sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaggego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpaiy przygotowanastpujace dokumenty:

dokumentag¢jprojektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w
rakcie realizacji umowy,
szczegobtowe specyfikacje techniczne (@odsive z dokumentéw umowy i ew. uzupetacg lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i kgkki obmiardw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badieoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgod#éa lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
oping technologiczp sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
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8. 8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rolidtvarzysacych (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom uradzen,
9. 9 geodezyminwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. 10. kopé mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego niglgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigey wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komisj roboty poprawkowe lub uzupelnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunpahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydior zwigzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbior pogwarancyjny duzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednosték obmiarove ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej lgdzie uwzgédnia®t wszystkie czynni,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robédépobejmowa:

- robocizg bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartd¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- wart@¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— - podatki obliczone zgodnie z obgwiljagcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania ¢sido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizahu obejmuje:

(8) (&) opracowanie oraz uzgodnienie zymerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatezeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieynikajacych z posipu robét,

(b) (b) ustawienie tymczasowego oznakowanig&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) (c) optaty/dzierawy terenu,

(d) (d) przygotowanie terenu,

(e) (e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowsi drenau,



(H (H tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
() (&) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie inigie tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
(b) (b) utrzymanie ptynnii ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuije:
(a) (@) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) (b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z jgoejszymi zmianami).

2. 2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, montai
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachiqatych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).



